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D-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00. Wymagania Ogo6lne odnosi si¢ do
wymagan wspolnych dla poszczegdélnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania
i odbioru Robo6t zwigzanych z wykonaniem zadania - Modernizacja drogi dojazdowej do
gruntow rolnych w obrebie Warzyce na dz. o nr ew. 904 w km 0+000-0+220.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla wszystkich
robdt objetych Szczegdétlowymi Specyfikacjami Technicznymi na poszczegodlne asortymenty
i nalezy je rozumie¢ oraz stosowa¢ w powigzaniu z nimi.

1.4 Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calo$¢
technicznouzytkowa (droge) albo jego czes$¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
1 zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdoéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony piecz¢cig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urz¢dowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzagcy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych
w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania
polecen 1 innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca
1 Projektantem.

1.4.6. Inzynier - osoba upowazniona przez Zamawiajgcego (Wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca) - odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystegpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi
1 skarpami rowow.

1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.



1.4.13. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréow podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 prob zwigzanych z oceng
jakos$ci materialow oraz robot.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodne
z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni 1 przekazywanie ich na podbudowe.
c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
e) Podbudowa zasadnicza - gorna cz¢s¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$s¢ podbudowy spetiajaca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek
podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

1) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysokos$ciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.18. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.
1.4.19. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.20. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszezonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.21. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewoéw. Pas drogowy
moze rowniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i1 budowy urzadzen
chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.22. Pobocze - cz¢s¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.23. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.



1.4.24. Podloze ulepszone nawierzchni - goérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego
wykonania nawierzchni.
1.4.25. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.
1.4.26. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.
1.4.27. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie
1 przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.
1.4.28. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigetym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych
przez korpus drogowy.
1.4.29. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich
zwierzat itp.
1.4.30. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.
1.4.31. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$s¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje¢, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.
1.4.32. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.33. Szerokos$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegblnych rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $wietle porgczy
mostowych z wytaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.
1.4.34. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.
1.4.35.Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajagcego dla wykonania na nim
robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg¢s¢ terenu budowy.
1.5. Ogolne wymagania dotyczgce Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$c
z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/ Kierownika Projektu.
Przez Szczegdlowe Specyfikacje Techniczne nalezy rozumie¢ ,,specyfikacje techniczne
wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych” w rozumieniu ustawy Prawo zamodwien
publicznych.
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
1 administracyjnymi, lokalizacje 1 wspolrzedne punktow glownych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz egzemplarz dokumentacji projektowej i SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt .
1.5.2. Dokumentacja Projektowa
A. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po
przyznaniu Kontraktu.

1. Projekt wykonawczy



2. Szczegotowe specyfikacje techniczne
Wykonawca po przyznaniu Kontraktu otrzyma od Zamawiajacego jeden egzemplarz
Dokumentacji Projektowej Wykonawcze;j.
1.5.3. Zgodnos$¢ Robdt z Dokumentacja Projektowa i SST
Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera stanowig cze¢$¢ Kontraktu, a wymagania okre§lone w cho¢by jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku
rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,, Szczegdlnych Warunkach Kontraktu”
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedoéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na piSmie s3 wazniejsze od wymiarOw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa
i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bgda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli musza wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa
lub SST 1 wptynie to na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastagpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
1.5.4.1 Zabezpieczenie terenu budowy zwiagzane z utrzymaniem i zabezpieczeniem
ruchu.
Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem™)
Wytyczne dotyczace tymczasowej organizacji ruchu na czas prowadzenia robdt oraz
w okresie przerw w ich wykonywaniu Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu
publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze,
znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Organizacja ruchu na czas prowadzenia robot powinna zaktada¢ utrzymanie cigglosci ruchu
na catej drodze.
Dojazdy do dzialek zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez
Wykonawce na jego koszt przez caty czas budowy.
Sposéb rozliczenia dla robdt zwigzanych z utrzymaniem i zabezpieczeniem ruchu podano
w pkt 9.3 niniejszej ST.
1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i1 wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) odejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisé6w i norm
dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikad
uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla oséb lub wiasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
c) Wykonawca przed rozpoczgciem rob6t przygotuje procedure zagospodarowania odpadow
produkcyjnych zgodnie z Ustawg o odpadach {Dz.U.nr.62 z 20.06.2001)



Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

1) Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

d) uszkodzeniami budynkdéw i budowli w sasiedztwie prowadzonych robot.

W przypadku prowadzenia robot w sasiedztwie drzew nalezy unika¢ ich mechanicznego

uszkodzenia i przesuszenia w wyniku prowadzenia robot odwodnieniowych. W bezposrednim

zasiggu koron drzew nie powinny by¢ lokalizowane place sktadowe i drogi dojazdowe.

Wokot kazdego zagrozonego drzewa nalezy wydzieli¢ stref¢ bezpieczenstwa. W przypadku

czasowego obnizenia poziomu zwierciadla wody gruntowej pozadane jest aby czas trwania

leja depresyjnego byt skrécony do minimum. Zaleca si¢ prowadzenie prac odwodnieniowych

poza okresem wegetacyjnym. Wykonawce uznaje si¢ za wytworce odpadow powstajacych w

czasie budowy. Usunigcie odpadéw, ich wykorzystanie lub unieszkodliwienie s3

obowigzkiem wykonawcy. Zamawiajacy nie bedzie z tego tytulu ponosit zadnych kosztow w

tym z tytutu oplat za gospodarcze korzystanie ze sSrodowiska.

Po przeprowadzeniu rozbiorek Wykonawca ma obowiazek:

- zgromadzenia powstajacych odpadéw w sposob selektywny,

- zapewnienia wlasciwego postepowania w czasie rozbiorki z odpadami niebezpiecznymi (np.

odpadowy eternit) i zgromadzenia ich w sposéb zapewniajacy ochrone srodowiska,
przekazania odpadéw niebezpiecznych podmiotowi uprawnionemu do prowadzenia

dziatalnosci w zakresie transportu i unieszkodliwiania odpadow niebezpiecznych ,

- zagospodarowania wszystkich odpadow powstajacych w fazie budowy.

Wytworca odpadow — wykonawca prac budowlanych bedzie mogt zleci¢ wykonanie

obowigzku gospodarowania odpadami innemu posiadaczowi odpaddw, za ktorego dziatalnos¢

ponosi odpowiedzialno$¢ przed Zamawiajacym.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji rob6t norm okreslonych w odpowiednich

przepisach dot. punktéw powyzej obcigzaja Wykonawce.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdéw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie

utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na

terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz

w maszynach 1 pojazdach. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny

z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca

bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat

realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do

uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie

o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie

materialty odpadowe uzyte do Robdt beda mialy §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez

uprawniong jednostke, jednoznacznie okres§lajace brak szkodliwego oddzialywania tych

materialow na srodowisko.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci

publicznej i prywatnej. Jezeli w zwigzku z niewlasciwym prowadzeniem robot, zaniedbaniem

lub brakiem dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wihasnosci

prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong

wlasnos$¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wiasnosci byt nie gorszy niz przed powstaniem



tego uszkodzenia lub zniszczenia. Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na
powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich witadz bedacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie
rezerw¢ czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie
przetozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera
i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwltocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do
terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnos$ci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalnoscig. Inspektor bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawca a wiascicielami nieruchomosci 1 dotyczacych korzystania z wtasnosci
1 drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inspektor ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie b¢da one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach
umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatbw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezb¢dne zezwolenia 1 uzgodnienia od wlasciwych wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkoéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie
powiadamiatl Inspektora. Inspektor moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow
zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy i tadunki Wykonawcy powodujace nadmierne
obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy
i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe¢ wszelkich Robdt w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzg¢t i odpowiednig odziez dla ochrony zycia
i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie i sa uwzglgdnione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robdt i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do Robot od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez
Inspektora. Wykonawca bedzie utrzymywa¢ Roboty do czasu ostatecznego odbioru
utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy
byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia. W przypadku prowadzenia robot w warunkach wysokiego poziomu wod
gruntowych, odwodnienie wykopow na czas budowy Wykonawca wykona we wiasnym



zakresie. Koszt ochrony i utrzymania Robdt nie podlega odrebnej zaplacie i1 jest zawarty
w cenie kontraktowe;.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane
z Robotami i1 bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod 1 w sposob ciggly bedzie informowac Inspektora o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia 1 wydatki wynikle z lub zwigzane
z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbiorow przepiso6w prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore
spelnia¢ maja materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm 1 przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powotlane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy
poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia
1 pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora. R6znice pomigedzy powolanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone
Inspektorowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci
o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za
wlasno$§¢ Zamawiajagcego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inspektora
1 postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie
koszty i/lub wystapiag opdznienia w robotach, Inspektor po uzgodnieniu z Zamawiajacym
Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robdt i/lub wysokos$¢ kwoty, o ktoérg nalezy
zwiekszy¢ ceng kontraktows.

1.5.15.Niewybuchy.

W przypadku natrafienia w trakcie prowadzonych robot na pozostalosci po dziataniach
wojennych t.j miny ,niewybuchy ,pociski i inne tego typu materialy Wykonawca powiadomi
Inspektorai bedzie postgpowal zgodnie z jego instrukcjami/poleceniami.

1.5.16. Inwentaryzacja istniejacych budynkow-monitoring stanu technicznego
Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia szczegotowej inwentaryzacji stanu budynkow
istniejacych zlokalizowanych w sasiedztwie terenu budowy mogacych by¢ narazonymi na
oddziatywanie robot.

2. MATERIALY

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru szczegdétowe informacje dotyczace zamawiania
materiatdw 1 odpowiednie aprobaty techniczne lub §wiadectwa badan laboratoryjnych do
zatwierdzenia. Wszystkie materialty 1 wyroby stosowane do wykonania robdt powinny
spetnia¢ wymagania polskich norm (PN), w tym norm europejskich wprowadzonych do
zbioru krajowych aktow prawnych (PN-EN), a w przypadku materialéw i1 urzadzen, dla
ktérych nie ustanowiono normy



— aprobat technicznych oraz ustawy z dnia 16.04.2004r. o wyrobach budowlanych. Wyréb
budowlany moze by¢ wprowadzony, jezeli nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu robot
budowlanych, w zakresie odpowiadajacym jego wiasciwosciom uzytkowym i przeznaczeniu,
to znaczy ma wlasciwosci uzytkowe umozliwiajace prawidtowo zaprojektowanym
1 wykonanym obiektom budowlanym, w ktorych ma by¢ zastosowany w sposob trwaty,
spelnienie wymagan podstawowych. Dopuszcza si¢ cztery sposoby oznakowania wyrobow:

- oznakowanie CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodno$ci z normg zharmonizowang
albo europejska aprobatg techniczng badz krajowa specyfikacjg techniczng panstwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez
Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi,

- oznakowanie polskim znakiem budowlanym;

- wyroby regionalne, ktére beda znakowane specjalnym znakiem jako regionalny wyrob
budowlany;

- wyroby budowlane wykonane wedlug indywidualnej dokumentacji technicznej,
sporzadzonej przez

projektanta obiektu lub z nim uzgodnionej, dla ktorych producent wydal os$wiadczenie
wskazujace, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego z t3 dokumentacja oraz z innymi
przepisami; Ponadto wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania
w budownictwie na podstawie przepisow sprzed 01-05-2004r. nadal nadaja si¢ do stosowania
przy wykonywaniu robot budowlanych.

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatoéw
przeznaczonych do robdt wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow
1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
inspektora nadzoru. Zatwierdzenie partii (cz¢s$ci) materialdw z danego zrodla nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskuja zatwierdzenie. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialty uzyskane z
dopuszczonego zrédla w sposob ciagly spelniaja wymagania specyfikacji technicznej w
czasie postepu robot. Wykonawca odpowiada za uzyskanie od wtascicieli i odno$nych wtadz
na pozyskanie materialdw z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wiaczajac w to zrddlo
wskazane przez zamawiajagcego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ inspektorowi nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpoczg¢ciem eksploatacji zrédta. Wykonawca przedstawi
dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia 1 selekcji do zatwierdzenia. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jako$ciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty,
wynagrodzenia 1 jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatdw do robot.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciagly speiniajg wymagania SST w czasie
realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odno$nych wtadz na
pozyskanie materiatow ze zrodel miejscowych wiaczajac w to zréddlta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
przez siebie metod¢ wydobycia i1 selekcji, uwzgledniajagc aktualne decyzje o eksploatacji,
organdw administracji panstwowej i samorzagdowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za

10



spetnienie wymagan iloSciowych i jako$ciowych materiatéw pochodzacych z jakichkolwiek
zrodet.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie
okazg si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskania
materiatow miejscowych beda formowane w haldy 1 wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukonczeniu robdt. Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane
wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy mogag
by¢ wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu
lub wskazan Inspektora. Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrgbie
terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze
uzyska na to pisemng zgode Inspektorara. Eksploatacja zrodet materialéw bedzie zgodna
z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy 1 ztozone w miejscu wybranym przez Wykonawce 1 zaakceptowanych przez
Inspektora. Jesli Inspektor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialdéw do innych robot,
niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inspektora. Koszt zwigzany z usuni¢ciem
materiatow nie podlega odrebnej zaptacie i musi by¢ uwzgledniona w Cenie Kontraktowe;.
Grunty nieno$ne pozostate po wymianie gruntéw Wykonawca wywiezie poza teren budowy.
Miejsce sktadowania zostanie wskazane przez Wykonawce 1 musi by¢ zaakceptowane przez
Inspektora. Wykonawca musi uzyska¢ zgode na sktadowanie wyzej wymienionych
materiatow. Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem,
usunig¢ciem 1 niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$§¢
1 wlasciwos$¢ do Robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego sktadowania materiatoéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w

miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora. Wybrany i1 zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora.

Koszt wariantowego zastosowania materialdéw powinien by¢ odpowiednio dostosowany przez
Inspektora, jednak wzrost ceny jednostkowej nie bedzie miat miejsca.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inspektora; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera.
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Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania
i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie
konserwowac¢ sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny. Jezeli
dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze wyboru
1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora,
nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdt.
Wykonawca powinien dysponowaé sprawnym rezerwowym sprzetem, gotowym do uzytku,
w przypadku awarii sprzgtu podstawowego.

4. TRANSPORT.

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy
transporcie materiatow, sprzetu na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia
od wladz co do przewozu nietypowych tadunkow 1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamial Inspektora. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie
takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robét i
wlasciwosci przewozonych materiatlow. Liczba $rodkdéw transportu bedzie zapewniaé
prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST 1
wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie
Inspektora beda usunigte z Terenu Budowy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na
wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robodt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami SST, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inspektora.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora. Bledy popetione przez
Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usunigte przez Wykonawce na
wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem biedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub
wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za
ich doktadno$¢. Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
1 elementdow Robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie,
Dokumentacji Projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materialdw 1 Robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inspektora, pod grozbag zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie
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Wykonawca. Inspektora podejmuje decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jako$cia
robdt, oceng jakosci stosowanych materiatdéw 1 postgpem robodt, a takze we wszystkich
sprawach zwigzanych z interpretacja Dokumentacji Projektowej i SST oraz dotyczacych
akceptacji wypehienia warunkéw Kontraktu przez Wykonawce.

Inspektor jest upowazniony do kontroli wszystkich rob6t oraz materiatow dostarczonych na
budowe lub na jej terenie produkowanych, wlaczajac w to przygotowanie i1 produkcje
materialow. Inspektor powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie
materiaty 1 roboty, ktére nie spetniajg wymagan jakosciowych. Wykonawca bgdzie prowadzit
roboty w systemie dwuzmianowym. Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiedni potencjat
sprzgtowy, a takze wykwalifikowang kadre techniczng oraz zespoly robocze do realizacji
Kontraktu w tym systemie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Zasady kontroli jakosci Robadt.

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i1 wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jako$¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robot
1 jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel,
laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek
badan materialow oraz Robodt. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze
zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajagcy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materialdow oraz Robot z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach
1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi
Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bg¢da przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera. Przed
przystagpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora.

6.9. Dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zalicza si¢ nast¢pujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostgpne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na Zzyczenie Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot.
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Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robo6t zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiaréw . Jakikolwiek blad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w Kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
Robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robodt i materialow.

Dthugosci 1 odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli Szczegotowe Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robot nie wymagajg tego
inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;j.
Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych. Kazdy samochod powinien by¢ oznakowany w
sposob czytelny, umozliwiajacy jego identyfikacje. Obmiar winien nastgpowaé w punkcie
dostawy.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda
zaakceptowane przez Inspektora.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajagce odno$nym
wymaganiom Specyfikacji Technicznych.

Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciagly zachowanie doktadnosci
wg norm zatwierdzonych przez Inspektora.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach. Obmiar Roboét zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne
obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupeilnione odpowiednimi
szkicami mieszczonymi na karcie Rejestru Obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotagczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiarow, ktorego wzor
zostanie uzgodniony z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi ostatecznemu,

c¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakos$ci
wykonywanych Robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér Robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
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ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu Robdt. Odbioru Robot
dokonuje Inspektor.

Gotowos$¢ danej czgsci Robot do odbioru zglasza Wykonawca pismem z jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie podzniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

Jakos¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektora na podstawie dokumentow
zawierajagcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior ostateczny Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie zgloszona przez Wykonawce pismem.

Odbidr ostateczny Robot nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora a zakonczenia Robdt i przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w pkt. 8.4.2. Odbioru ostatecznego robdt dokona Komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnos$ci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosciowe] na podstawie przedlozonych dokumentow, wynikow badan
1 pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa
1 SST.

Odbierajacy dokonuje odbioru ostatecznego robot, jezeli ich jakos¢ 1 1los¢ w poszczegolnych
asortymentach jest zgodna z warunkami Kontraktu, SST oraz ustaleniami i poleceniami
Inspektora. Roboty z wadami nie beda podlegaty odbiorowi. Komisja odbierajaca Roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan
1 pomiarow wykonanych przez Inspektora, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania Robot
z Dokumentacja Projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania Rob6t uzupeiniajacych i Robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, Komisja przerwie
swoje czynno$ci 1 ustala nowy termin odbioru ostatecznego. Komisja dokonuje odbioru
ostatecznego robdt, jezeli ich ilo$¢ 1 jakos¢ w poszczegdlnych asortymentach jest zgodna z
wymaganiami Dokumentacji Projektowej, SST 1 poleceniami Inspektora.

W  przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja
Projektowa 1 SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i1 bezpieczenstwo ruchu, Komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w
Dokumentach Kontraktowych.

8.4. 2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru
ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
1. Dokumentacje¢ Projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne).

3. Recepty 1 ustalenia technologiczne.

4. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST
do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ.
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5. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wiascicielom urzadzen.

W przypadku, gdy wg Komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty
poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robot poprawkowych 1 Robdt uzupetniajacych wyznaczy Komisja.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozycji Kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej 1 w Dokumentacji Projektowej. Ceny
jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatobw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- kwoty zmniejszenia warto$ci robdt rozbiorkowych z tytulu odzysku materiatow
rozbiérkowych przechodzacych na wtasno$s¢ Wykonawcy.

- koszty utylizacji materiatow rozbiérkowych zgodnie z prawem ochrony srodowiska

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprze¢tu na Teren
Budowy i1 z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza koszty takie jak: ptace personelu i kierownictwa
budowy, pracownikoOw nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza
budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty
dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty
za dzierzawg placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot 1 w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

- Wszystkie koszty zwigzane z uzgodnieniami, nadzorami i odbiorami przebudowywanych
linii/sieci przez wlascicieli sieci

- Koszty wykonania przekopow kontrolnych pod nadzorem wtasciciela sieci

- Koszty wytaczen i przetaczen oraz niedostarczenia mediow

- Wykonanie uktadow przejsciowych na czas budowy

- Wartos$¢ zakupu i1 zuzytych materiatéw do wykonania tymczasowych drég technologicznych
wedtug potrzeb wynikajacych z przyjetej technologii robot

- Przeprowadzenie pomiarow, badan i odbiordw zgodnie z wymaganiami SST

- Uporzadkowanie miejsc prowadzonych rob6t i wywoz zbednych materialéw Wykonawcy na
sktadowisko Wykonawcy
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- Zapewnienie niezb¢dnych czynnikéw produkcji wynikajacych z przyjetej technologii robot.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej D- 00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i Wymagan Ogo6lnych zawartych
w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w
dokumentach, a nie podlegajace odrgbnej zaptacie.

Jednostka rozliczeniowg jest ryczalt dla pozycji dotyczacych:

- kosztow dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i Wymagan Ogélnych
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D.01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

LWSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu dla zadania -
Modernizacja drogi dojazdowej do gruntow rolnych w obrebie Warzyce na dz. o nr ew. 904
w km 0+000-0+220.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy 1 nalezy ja stosowac
w zlecaniu 1 wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych ze zdjgciem warstwy gleby (humusu), wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych i obejmuja zdjecie warstwy humusu o grubosci 15 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robodt oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami InZyniera.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia warstwy gleby

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy gleby nie nadajacej si¢ do
powtdrnego uzycia nalezy stosowac:
— roéwniarki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopoéw 1 w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z warstwy
gleby.

5.2. Zdjecie warstwy gleby

Zagospodarowanie nadmiaru gleby(humusu) powinno by¢ wykonane zgodnie
z ustaleniami ST lub wskazaniami Inzyniera.

Glebg nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek. Warstwe gleby
nalezy zdja¢ z powierzchni 1,0m pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okre§lonych
w Dokumentacji Projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Zdjeta glebe nalezy odtransportowaé poza pas drogowy. Nie nalezy zdejmowaé gleby
w czasie intensywnych opadow 1 bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling
lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Kontrola usuni¢cia warstwy gleby

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usunigcia warstwy
gleby.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m* (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m” wykonania robét obejmuje:
— zdjecie warstwy gleby wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdtuz drogi i odwiezieniem na
odktad poza pas drogowy na odl. 1 km.
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D - 01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru robdt zwigzanych z rozbiorka elementow droég dla zadania -
Modernizacja drogi dojazdowej do gruntow rolnych w obregbie Warzyce na dz. o nr ew. 904
w km 0+000-0+220.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy 1 Kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia Robdt zwigzanych z rozbiorka
elementoéw drog i ulic. W zakres Robot zwigzanych z rozbiorka elementoéw drég wchodzi:
nawierzchnia z mieszanek mineralno-bitumicznych, krawezniki, ptytki chodnikowe
betonowe, kostka brukowa betonowa, obrzeza betonowe, cigcie nawierzchni bitumiczne;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z zamieszczonymi w SST
D-00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce Robot

Ogodlne wymagania dotyczace Robot podano w SST D-00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt.
1.5.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotyczace materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST
D-00.00.00. ,,Wymagania og6élne” pkt. 2.

2.1. Grunt do zasypania doléw

Do zasypania dotow po elementach nalezy uzy¢ grunt przydatnym do budowy nasypow

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogo6lne"
pkt. 3. Typ sprzetu Wykonawca dostosuje do rodzaju rozbiorki. Wybrany sprzet powinien
uzyskac¢ akceptacje Inspektora.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogo6lne"
pkt. 4. Wykonawca zapewni sukcesywny odwdz materiatéw 1 gruzu z rozbidrki zgodnie
z ustaleniami pkt. 5 niniejszej SST.

Srodki transportowe nalezy dostosowa¢ do rodzaju przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania Robot podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.1. Wtlascicielem materiatow z rozbiodrki jest Zarzadca drogi. Roboty rozbidrkowe
elementéw drog obejmuja usuni¢cie z pasa drogowego wszystkich elementow wymienionych
w pkt. 1.3, w stosunku do ktorych zostato to przewidziane w Dokumentacji Projektowe;.
Warstwy nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych nalezy usuwa¢ mechanicznie
poprzez frezowanie, odcigcie pita, odspojenie za pomoca spr¢zarki lub koparki.

W  miejscach trudno dostgpnych dla sprzetu mechanicznego dopuszcza si¢ reczne
prowadzenie robot rozbidorkowych. Materiaty pochodzace z rozbiorki nawierzchni
bitumicznej (o ile nie sg uszkodzone w stopniu wykluczajagcym ich ponowne uzycie), nalezy
odwiez¢ na miejsce wskazane przez Zamawiajacego. Materiaty z rozbidrki, nie przewidziane
do ponownego uzycia lub odwiezienia, sg wlasnoscig Wykonawcy 1 powinny zosta¢ usuni¢te
poza Teren Budowy na jego koszt. Dla materialow z rozbiorki, ktore zostang ponownie uzyte
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Wykonawca zorganizuje miejsce sktadowania w obrgbie terenu budowy na swoj koszt oraz
uzyska stosowne pozwolenia na sktadowanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakosci Robot podano w SST D-00.00.00. "Wymagania ogdlne"
pkt. 6. Kontrola jakosci Robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci ich wykonania.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

— 1 m2 (metr kwadratowy) rozebranej nawierzchni z mieszanek mineralnobitumicznych,

— 1 m3 (metr sze$cienny) rozebranej nawierzchni z mieszanek mineralnobitumicznych,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robot podano w SST D-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa rozebrania 1 m2 nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych
uwzglednia:

— oznakowanie terenu robot,

— roboty przygotowawcze — wyznaczenie powierzchni do rozbiorki,

— przyciecie, rozkucie, rozebranie, frezowanie nawierzchni bitumicznej,

— zatadunek 1 wywdz materiatow z rozbiorki poza obreb budowy,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— koszty utylizacji materiatow z rozbiorki,

— optate za przyjecie gruzu na wysypisko.
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D - 04.01.01 KORYTOWANIE I PROFILOWANIE

1.WSTEP

1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru rob6t zwigzanych z profilowaniem i korytowaniem pod warstwy konstrukcyjne dla
zadania - Modernizacja drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w obrgbie Warzyce na dz. o nr
ew. 904 w km 0+000-0+220.

1.2. Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiOR

Wykonanie koryta wraz z profilowaniem 1 zageszczaniem podioza dotyczy realizacji w/w
Kontraktu. Zakres robot objetych niniejszym STWiOR: korytowania i profilowanie koryta,
w/w zakres obejmuje: wytyczenie robot, zabezpieczenie placu budowy, odspojenie gruntu z
zaladunkiem na sam. samowyl. i transportem, profilowanie dna koryta, profilowanie
istniejacej nawierzchni gruntowo zwirowej, zageszczenie podloza, badanie zaggszczenia
podioza.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i1 definicjami
podanymi w STWiOR D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot oraz ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, STWiOR oraz z zaleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonania robot uzy¢:

Spycharka, réwniarka, koparka podsigbierna, walec statyczny samojezdny, sprzet do prac
recznych, samochody smowyladowawcze. Sprzet powinien gwarantowaé uzyskanie
odpowiedniej jako$ci robot. Dobor sprzetu powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiOR D-00.00.00. Wykonawca ma
obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa zar6wno
w obrebie pasa robot drogowych, jak 1 poza nim. Dobdr srodkéw transportowych musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Zwigkszenie odleglosci transportu ponad warto$ci
zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy dotyczacej dodatkowej zaptaty
za transport, o ile zwickszone odleglosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na pismie
przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystgpieniem do robot dolna warstwa podbudowy z pospotki powinna by¢
oczyszczona ze wszystkich zanieczyszczen. Nalezy usung¢ btoto i1 grunt, ktéry ulegt
nadmiernemu nawilgoceniu. Przyst¢pujac do obudowy nawierzchni, koronie torowiska
ziemnego nadaje si¢ ksztatt korytowy. Roboty b¢da wykonane mechanicznie a w miejscach
niedostepnych dla sprzetu mechanicznego recznie. Zaleca si¢ aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne terenu. Jezeli
powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glebokos¢
zaakceptowang przez Inspektora, dowiez¢ grunt spetniajagcy wymagania obowigzujace dla
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dolnej warstwy podbudowy w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokos$ciowych. Zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia Is>1,03
oraz wtornego modutu zageszczenia E2>120 MPa/cm?2.

5.1. Utrzymanie koryta

Podtoze (koryto, istniejaca nawierzchnia gruntowo-zwirowa) po profilowaniu i zagg¢szczaniu
powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z
profilowaniem 1 zageszczaniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystepuje natychmiast do ukladania goérnej warstwy podbudowy to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii
lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jezeli wyprofilowane
i zageszczone poditoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu to przed przystapieniem do
uktadania podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Cechy geometryczne

Rownos¢. Nierdwnosci profilowanego 1 zaggszczanego podloza nalezy mierzy¢ 4-ro
metrowg tatg co 20 m w kierunku podtuznym. Nierownos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 1 raz
na 100 m. Nierownos$ci nie moga przekracza¢ 2 cm. Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ co
najmniej 1 raz na 100 m i dodatkowo we wszystkich punktach gléwnych tukéw poziomych.
Spadki poprzeczne podloza powinny by¢ zgodne z projektem ( lub stanem istniejagcym )
z tolerancjg 0,5%. Gleboko$¢ koryta i1 rzedne dna. Glgbokos¢ koryta i rzedne nalezy
sprawdza¢ co 100 m. Roznice pomig¢dzy rzgdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm 1 —2 cm. Szerokos$¢ koryta Szeroko$¢ koryta nalezy sprawdzi¢ co
najmniej 1 raz na 100 m. Nie moze si¢ ona r6zni¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz
+10 cm1-5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar wyprofilowanego 1 zageszczonego podtoza dokonuje si¢ na budowie w [m2].

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru podano w STWiOR D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”. Odbior
wyprofilowanego i1 zageszczonego podloza dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikajagcych 1 wulegajacych zakryciu 1 powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania post¢pu robdt. Odbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie raportow Wykonawcy z biezacej kontroli robot,
ewentualnych uzupehiajacych badan i pomiaréw oraz oglgdzin warstwy. W przypadku
stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonywania robot poprawkowych,
zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizong jako$¢ lub poleci powtdrzenie robot wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Roboty poprawione Wykonawca wykona na witasny
koszt w terminie ustalonym z Inspektorem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady ptatnosci podano w STWiOR D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”. Ptaci si¢ za
[m2] wykonanego profilowania i zageszczania podtoza. Cena jednostkowa obejmuje:

- wyznaczenie zakresu robot

- oczyszczenie z blota i zanieczyszczen

- zageszczanie 1 profilowanie koryta oraz istniejgcej nawierzchni gruntowo-zwirowej

- odwodnienie terenu robot

- wykonanie drog dojazdowych na czas budowy

- przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych dotyczacych wiasciwosci
wbudowanych gruntow,

wskaznika - zageszczenia warstw nasypu i no$nosci goérnej warstwy.
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D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania ogdlne

dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa

tamanego stabilizowanego mechanicznie dla zadania - Modernizacja drogi dojazdowej do

gruntow rolnych w obrebie Warzyce na dz. o nr ew. 904 w km 0+000-0+220.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy

1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.1 1.3.

1.3.  Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

Zakres wystgpowania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Podbudowe¢ z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie

z ustaleniami podanymi w Dokumentacji Projektowej, jako podbudowg¢ pomocniczg

i podbudowe zasadnicza wedlug ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych

1 polsztywnych”.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej
warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu

1.4.3. Pozostate okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt

L.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST

D.M.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie

powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub

kamieni narzutowych i otoczakoéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia mieszanki powinna by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywe;j

graniczne] uziarnienia do gornej krzywej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar

najwiekszego ziarna nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wedlug PN-EN 933-1, powinna miesci¢ si¢

pomiedzy krzywymi granicznymi pdol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane
metodg stabilizacji mechaniczne;.

1-2  kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérng warstwe)
jednowarstwowa,
1-3  kruszywo na podbudowg¢ pomocniczg (dolng warstwe).

2.3.2. Wilasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetlnia¢ wymagania okre$lone w tablicy 1.

lub  podbudowe

Tablica 1.

Lp. Wyszczegblnienie wlasciwosci Wymagania| Badania wedtug
1 |Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od 2 do 10 PN-EN 933-1
2 | Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz 5 PN-EN 933-1
3 |Zawarto$¢ ziarn nieforemnych % (m/m), nie wigcej niz 35 PN-EN 933-4
4 | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, % (m/m), nie 1 PN-88/B-04481

wiecej niz

5 | Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zageszczeniu metoda
I lub II wg PN-88/B-04481, % 0d 30 do 70| BN-EN 933-8
6 |Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralnos¢ catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigce;j 35
niz
b) Scieralno$¢ czgsciowa po 1/5 pelnej liczby obrotow w 30 PN-EN 1097-2
stosunku do straty masy po peitnej liczbie obrotow, nie
wigcej niz
Nasigkliwos¢, % (m/m), nie wiecej niz 3 PN-EN 1097-6
Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania,
%(m/m), 5 PN-EN 1367-1
nie wigcej niz
9 | Zawarto$¢ zwiazkéw siarki w przeliczeniu na SOs, %(m/m), 1 PN-EN 1744-1
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nie wiecej niz

10 | Wskaznik nos$nosci wpos mieszanki kruszywa, %, nie

mniejszy niz: 80
a) przy zageszczeniu Ig > 1,00 120 PN-S-06102
b) przy zageszczeniu Ig > 1,03

2.3.3. Woda

Nalezy stosowa¢ wode¢ wedtug PN-EN 1008.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”
pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwosciag korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) Mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode.
Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;,
Wymaganie to jest zbedne, jezeli producent kruszywa gwarantuje dostawy

jednorodnej mieszanki
0 wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej wilgotnosci.
b) Roéwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki. Za zgoda Inzyniera do
rozktadania mieszanki na drogach o ruchu mniejszym od cig¢zkiego mozna dopuscic¢
spycharki,
C) Walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W
miejscach
trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate

walce wibracyjne.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 4.
4.2. Transport materialow
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.
Transport pozostalych materialdéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne wymagania dotyczace wykonania robét
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza
Podtoze pod podbudowg powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D.04.01.01
,Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza” lub SST D.04.05.01
,Podbudowa i ulepszone podioze z gruntu stabilizowanego cementem”.
Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:
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DIS

dgs <5 (1)
w ktorym:
Dys - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odsgczajacej, w milimetrach,
dgs -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w
milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe odcinajaca lub
odpowiednio dobrang geowtokning. Ochronne wlasciwosci geowldkniny, przeciw przenikaniu
drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

s
Og < 1,2 (2)
w ktorym:
dso -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza, w
milimetrach,

O¢y - umowna $rednica porow geowltdkniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu
zatrzymujaca si¢ na geowlokninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru Ogp powinna
by¢ podawana przez producenta geowidkniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownolegtych do osi drogi,
lub w inny sposdéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggni¢cie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych, niz co 10 m.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie
z Dokumentacja Projektowa lub wedlug zalecen Inzyniera z tolerancjami okre§lonymi
w niniejszej SST.

Jezeli podloze ulepszone, wykonane z mateerialw zwigzanych spoiwami wykazuje
jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usuniete wedlug zasad zaakceptowanych przez
InzZyniera.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke¢ kruszywa o $ci$le okre§lonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakceji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.4. Whbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubosé
pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczaé 20 cm po zageszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roztozona w sposodb zapewniajacy osiggnigecie wymaganych
spadkéw 1 rzgdnych wysokos$ciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana 1 zageszczona z
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zachowaniem wymaganych spadkéw i1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nast¢pnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.
Wilgotno§¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotno$ci
optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda II).
Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okre$long ilo$cia wody 1 réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o
10% jej warto$ci, mieszanke¢ nalezy osuszy¢.
Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiada¢ przyjetemu
poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 10.
5.5. Odcinek prébny
Jezeli Inzynier uzna to za konieczne to, co najmniej 10 dni przed rozpoczgciem robot,
Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
- stwierdzenia czy sprz¢t budowlany do mieszania, rozktadania i zageszczania kruszywa
jest wlasciwy,
- okreslenia grubos$ci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania
wymaganej
grubosci warstwy po zageszczeniu,
- okreslenia liczby przej$¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaznika zaggszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz sprzetu do
mieszania, rozktadania i zaggszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy na
budowie.
Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosié od 400 m? do 800 m”. Odcinek probny
powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez Inzyniera.
5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nast¢gpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakoSci robot
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w SST D.M.00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowacé wszystkie wtasciwosci okreslone w
pkt 2.3 niniejszej SST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie

| Czestotliwo$¢ badan
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Minimalna liczba Maksymalna
badan na dziennej | powierzchnia podbudowy
dziatce roboczej przy-padajaca na jedno

badanie (m?)

Lp. Wyszczegblnienie badan

1 Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600

3 | Zageszczenie warstwy 2 1000

4 |Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, dla kazdej partii kruszywa 1 przy kazdej
pkt 2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Kontrola uziarnienia roztozonego kruszywa powinna by¢ przeprowadzana 2 razy na kazdej
dziennej dzialce roboczej za pomoca analizy sitowej. Probki nalezy pobiera¢ w sposob
losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.

Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos$¢ nalezy okreslic wedlug PN-EN 1097-5, do kontroli nalezy pobiera¢ 2 probki
z kazdej dziennej dziatki roboczej. Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda II),
z tolerancja +10% -20%.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Kotrola zaggszczenia 1 nosnosci podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy
przeprowadzaé nie rzadziej niz 1 raz na 500 m” i w miejscach watpliwych wskazanych przez
InzZyniera.

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego
wskaznika zaggszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02.
Zaggszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy
stosunek wtornego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wigkszy od
2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

£y

Erv < 22

6.3.5. Wilasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt
2.3.2. nalezy przeprowadzi¢ dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w
obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano
w tablicy 3.
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Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego

stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczeg6lnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw
1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Réwnosé podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m

tatg na kazdym pasie ruchu

Grubos¢ podbudowy

3 Ro6wnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie™) co 100 m

7

Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m’>

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m*

8 Nosnos¢ podbudowy:

- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde

1000 m

co najmniej w 20 punktach na kazde 1000
m

- ugigcie sprezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢
w punktach gtownych tukéw poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Kontrola szerokosci podbudowy 1 jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach co
100 m. Szeroko$¢ podbudowy nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokos$ci
warstwy wyzej lezacej, o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w Dokumentacji
Projektowe;.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Kontrola réwno$ci podiuznej podbudowy powinna by¢ mierzona 4-metrowa tatg lub
planografem, zgodnie
z BN-68/8931-04 co 100 m.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Kontroli spadkow poprzecznych dokonuje si¢ tatg profilowa z poziomica, co 100 m.

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych 1 tukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg
Projektowa,

z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Kontroli rzednych niwelety dokonuje si¢ za pomocg instrumentu niwelacyjnego.
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Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy

Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie powinna by¢sprawdzana, co 100 m oraz
dodatkowo w punktach gtéwnych tukéw poziomych. O$ podbudowy w planie nie moze by¢
przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. No$nos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudow | Wskaznik | Maksymalne ugigcie spr¢zyste | Minimalny modut odksztat-cenia
a zageszezeni pod kotem, mm mierzony plyta o $rednicy 30 cm,
» a IS nie MPa
kruszywa | mniejszy
0 niz
wskazniku
wnos nie
mniejszym
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
obcigzenia E1 obcigzenia E2
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wicksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdéwnane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz 5 cm i
nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na peilng grubo$¢ do potowy szerokosci
pasa ruchu, dotozenie materialu 1 powtdrne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
napraw¢ podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupeinione
nowym materialem o odpowiednich wtasciwos$ciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastapi ponowny
pomiar i ocena grubo$ci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
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6.5.3. Niewlasciwa nosnos$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie

roboty niezb¢dne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie

no$nosci podbudowy wyniklo z niewltasciwego wykonania robot przez Wykonawce

podbudowy.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne wymagania dotyczace obmiaru robot

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania

ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m’ (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z

kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o okreslonej grubosci.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania

ogo6lne” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania

og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia

Jakosci,

- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot oraz utrzymanie

oznakowania,

- zakup 1 dostarczenie niezbe¢dnego materiatu i sprz¢tu do wykonania robot,

- zakup, dostarczenie 1 zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do
prawidlowego wykonania robdt lub wynikajacych z przyjetej technologii robét,

- opracowanie recepty laboratoryjnej dla mieszanki gruntu stabilizowanego cementem,

- wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego,

- przygotowanie 1 transport mieszanki kruszywa na miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki kruszywa na uprzednio przygotowanym podiozu,

- wyprofilowanie 1 zageszczenie warstwy do grubosci 1 profilu okreslonych

wDokumentacji
Projektowe;,

- odwiezienie sprzetu,

- uporzadkowanie terenu robot; zatadunek i wywo6z odpadéw na wysypisko wraz
z kosztami utylizacji lub na miejsce przystosowane do skladowania poza terenem
budowy,

- utrzymanie wykonanej podbudowy przez czas trwania robot budowlanych,

- przeprowadzenie pomiardéw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w SST.
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