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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
STWIiORB 1
WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwiazanych z zadaniem pn. ,Modernizacja pompowni wod deszczowych przy ul.
Kilinskiego w Ostrowcu Swietokrzyskim”
Zadanie polega na oczyszczeniu przepompowni z zanieczyszcezen, wymianie istniejagcych pomp,
armatury i orurowania, wymiana istniejacych szaf sterowniczych oraz wymiana kompletne;j
automatyki i systemem monitoringu przepompowni.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja  Techniczna ~ (STWIiORB)  jest  stosowana  jako dokument w
postgpowaniu przetargowym i przy wypelnieniu umowy na wykonanie robdt zwigzanych z
realizacjg przedsiewziecia wymienionego w pkt. 1.1. STWiORB 1 ,,Wymagania ogélne”.

1.3.Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne prowadzenia
wszelkich robot zwigzanych z wykonaniem inwestycji.

1.4. Okreslenia podstawowe
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt zawiera okreslenia podstawowe, ktore
stuzy¢ majg ujednoliceniu interpretacji tych pojg¢ przez uczestnikow procesu inwestycyjnego.
Ponizej zdefiniowano zasadnicze okreslenia podstawowe, wspélne dla wszystkich Specyfikacji
Technicznych. W kazdej ze szczegdlowych Specyfikacji Technicznych zdefiniowane sg rowniez
inne dodatkowe okreslenia charakterystyczne dla danej specyfikacji.
Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

« aprobata techmiczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatnosé do stosowania w budownictwie,

o budowla — kazdy obiekt budowlany nie bgdacy budynkiem lub obiektem malej
architektury,

« budynek — obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z gruntem, jest wydzielony z
przestrzeni za pomocg przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach,

« chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych,

o dlugosé¢ kolektora — odleglo$¢ miedzy studzienkami sciekowymi mierzona w osi
studzienek,

o dokumentacja budowy — dokumentacja, na ktorg skiada si¢: pozwolenie na budowg
wraz z zalagczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbiorow
czesciowych i koficowych, a takze rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty
geodezyjne, ksigzka obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektéw metodg montazu -
rowniez dziennik montazu,

« dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robét oraz z wprowadzonymi geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi,

« droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu,

« droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow



obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po
jego zakonczeniu,

dziennik budowy - dokument dostarczony Wykonawcy przez Zamawiajgcego
prowadzony przez Wykonawce na Placu Budowy zgodnie z wymaganiami art. 45 ustawy
Prawo Budowlane,

dziennik montazu — dokument przebiegu robdt budowlanych polegajacych na montazu
okreslonego obiektu budowlanego lub jego czgsci, oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania tych robot, co jest okreslone w art. 45 ust. 1 Prawa
Budowlanego,

kanal — liniowy obiekt inzynierski przeznaczony do grawitacyjnego odprowadzenia
Sciekow,

kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu, umowy,

kolektor gléwny — kanal przeznaczony do zbierania Sciekow z kanalow bocznych
i odprowadzenia ich do odbiornika,

kolektor grawitacyjny — kanal przeznaczony do grawitacyjnego sptywu sciekow,
kolektor nieprzelazowy — kanat zamknigty o wysokosci wewnetrznej mniejszej niz 1 m,
kolektor sanitarny — kanal grawitacyjny lub tloczny, przeznaczony do odprowadzenia
$ciekOw sanitarnych i ich transportu do oczyszczalni,

kolektor tloczny — kanal przeznaczony do wymuszonego sptywu $ciekow,

kolektor zbiorczy — kanal przeznaczony do zbierania $ciekéw z co najmniej dwoch

kanalow bocznych,

komin wlazowy - szyb 1aczacy komor¢ robocza z powierzchnig terenu,
przeznaczony do wchodzenia i wychodzenia obstugi,

komora robocza - =zasadnicza czg$¢ studzienki przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych,

ksigzka obmiaréw — dokument prowadzony przez Wykonawce na Placu Budowy
zgodnie z wymaganiami art. 3 ust.] ustawy Prawo Budowlane, stuzacy do wpisywania
obmiaru wykonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i innych zatacznikow,
materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodne z
Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inwestora,

nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw sluzgcych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu,
niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi przewodu, kanatu, studzienki, pompowni, itp.,

odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z
dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony — z
przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych,

operat geodezyjny — dokumentacja techniczna powstata w wyniku prac geodezyjnych i
kartograficznych podlegajaca obowigzkowi zglaszania i przekazywania do Panstwowego
Zasobu Geodezyjno — Kartograficznego,

pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez
obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych
ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze,
pozwolenie na budowe — decyzja administracyjna zezwalajagca na rozpoczecie i
prowadzenie budowy lub wykonanie rob6t budowlanych innych niz budowa obiektu
budowlanego,



« prawo do dysponowania nieruchomo$cia na cele budowlane — tytul prawny
wynikajacy z prawa wlasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa
rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujace uprawnienia do wykonania
robot budowlanych,

« projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;j,

« przedmiar robot — wykaz robdt z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich
wykonania,

o Przetargowa Dokumentacja Projektowa — cz¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot,

« rekultywacja — roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego,

« roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajagce na przebudowie, montazu,
remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego,

o sie¢ Kkanalizacyjna sanitarna — kanaly stanowigce calos¢ techniczno-uzytkowa
(kanalizacje) albo ich cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny Iub
technologiczny (pompownia) stuzgcy do odprowadzania sciekéw sanitarnych (bytowych),

« studzienka kanalizacyjna (studzienka rewizyjna) — obiekt na kanale
nieprzelazowym przeznaczony do kontroli i prawidlowej eksploatacji kanatow,

« studzienka wlazowa — studzienka przystosowana do wchodzenia i wychodzenia dla
wykonywania czynnosci eksploatacyjnych w kanale,

« teren budowy — przestrzef, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z
przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy,

« wodocigg - zespol wspolpracujacych ze soba obiektow i urzadzen
inzynierskich przeznaczony do zaopatrywania ludnosci i przemystu w wodeg,

«  wysoko§é komory roboczej — odleglosé pomigdzy rzgdng dolnej powierzchni plyty lub
innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzedng spocznika przy $cianie,

o zadanie budowlane — cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrgbng
calo$¢ konstrukcyjng lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spelnienia
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu rob6t zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong
kanalizacji lub ich elementu,

o Zamawiajacy, Inwestor — podmiot bedgcy inwestorem zadania inwestycyjnego i
przyjmujacy zadanie po wykonaniu i odbiorze do eksploatacji,

« zasuwy - armatura wbudowana w wodociag stuzaca do zamkniecia doptywu wody dla
wylgczenia uszkodzonego lub naprawianego odcinka wodociggu,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowg, STWiORB i poleceniami Zamawiajgcego.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi
(dziennik budowy, pozwolenie na budoweg oraz egzemplarz Dokumentacji Projektowej).
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong wskazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru koficowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Projekt bedzie zawieral rysunki i dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegétowych



warunkach umowy.

1.5.3. Zgodno$¢ robét z Dokumentacja Projektows i STWiORB
Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Zamawiajacego i Projektanta stanowia cz¢s¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w
choéby jednym z nich s3 obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby byly zawarte w cale]
dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci, opis wymiaréw jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z Dokumentacjg Projektows i
STWiORB.
Dane okre$lone w Dokumentacji Projektowej i w STWIiORB bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji.
Cechy materialéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bgda w pelni zgodne z Dokumentacjg Projektowsa lub
STWIiORB i wplyng na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to materialy zostang
zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i ostatecznego odbioru robot.
Wykonawca, na swéj koszt, zapewni dozér budowy i jej zaplecza stosownie do potrzeb.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywal tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenie, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, a takze dozorcow i
wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét i wygody spolecznosci.
Wykonawca dokona zabezpieczenia terenu budowy z zachowaniem najwyzszej starannosci i
uwzglednieniem specyfiki obiektéw i ich przeznaczenia. Poniesie on réwniez odpowiedzialnosé
za utrzymanie publicznego ruchu drogowego przez caly czas trwania robot do dnia ich
zakoficzenia oraz koficowego odbioru. W celu zapewnienia bezpieczenstwa ruchu kolowego i
pieszych, Wykonawca wykona na czas trwania rob6t objazdy, a takze dostarczy i utrzyma
wszystkie urzadzenia stuzace tymczasowemu zabezpieczeniu robot takie jak ogrodzenia, znaki
ostrzegawcze oraz urzadzenia sygnalizacyjne. Koszt wykonania objazdéw nie stanowi
przedmiotu odrebnych rozliczen finansowych i powinien zosta¢ uwzgledniony w cenie umowy.
Przez caly okres trwania robét Wykonawca zapewni dobrg  widoczno$¢  tym
ogrodzeniom oraz znakom, dla ktorych jest to niezbedne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, ogrodzenia oraz urzadzenia do wykonania zabezpieczen muszg zostac
zatwierdzone przez Zamawiajacego.
Rozpoczecie robdt zostanie ogloszone przez Wykonawce publicznie i w sposob uzgodniony z
Zamawiajgcym.



Wykonawca umiesci tablice informacyjne na caly okres trwania robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest
wlgczony w cen¢ umowna.

1.5.5. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé, w czasie prowadzenia robdt, wszelkie przepisy
dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca:
bedzie utrzymywal teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

o podejmie wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
ochrony $rodowiska na terenie budowy i jej zapleczu,

o bedzie unikal uszkodzen oraz utrudnien (zanieczyszczenia, halas itp.) w prawidlowym
rozwoju funkcjonowaniu spoleczefistwa, wynikajacych z prowadzonych na terenie
budowy dziatan.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny wzglad na:
o lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,
o $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
- mozliwos$cig powstania pozaru.
Ewentualne oplaty i kary za przekroczenie w trakcie robot norm okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony $rodowiska naturalnego Wykonawca poniesie w ramach
kosztéw wiasnych.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegal przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie dbal o sprawnosé sprzetu przeciwpozarowego zlokalizowanego na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne bedg skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem powstalym w
rezultacie realizacji robot lub wywotanym przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji nadziemnej i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Realizator przedsigwzigcia uzyska od odpowiednich wiadz, bgdacych
wladcicielami lub administratorami tych urzadzen, potwierdzenie planu ich lokalizacji
dostarczonego przez Zamawiajgcego. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1
zabezpieczenie instalacji oraz urzadzen przed uszkodzeniem podczas trwania budowy.
Wykonawca uzgodni, z administratorami urzadzen i sieci, terminy prac oraz ponoszenie
kosztéw ich eksploatacji w zwigzku z robotami.

O przypadkowym uszkodzeniu instalacji nadziemnej, sieci i urzadzen podziemnych Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi wilascicieli oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Koszty napraw pokryje Wykonawca.



1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.
Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajagcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez w celu ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaplacie i s3 uwzglgdnione w cenie umowne;.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong robot, a takze materialow 1 sprz¢tu uzywanego
do robét poczawszy od daty rozpoczecia prac budowlanych, az do daty ich zakonczenia.
Wykonawca bedzie utrzymywal roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie, na wlasny koszt, urzadzen i obiektow
tymczasowych zlokalizowanych na terenie budowy oraz jego zaplecza, ponadto ponosi on koszty
zuzycia wody i energii elektrycznej w okresie realizacji robot.

1.5.10. Zgodnosé robot z Przepisami Prawnymi oraz obowigzujacymi
Normami
Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
wladze miejscowe oraz wszelkie inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob
zwiazane z robotami. Wykonawca bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegal prawa patentowego i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagafi prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod.
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezeé beda takze inne obowigzki nieopisane w STWiORB,
a ktore ujete beda w projekcie umowy.

2. MATERIALY
2.1. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen, od wiadcicieli i odno$nych wiladz, na
pozyskanie materialow z jakichkolwiek zrodel miejscowych wiaczajac w to zrodla wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Zamawiajacemu wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
stosowanych materiatéw bez wzglgdu na zrédto ich pochodzenia.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopéw, ukopéw oraz miejsc pozyskania piasku i
zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce oraz przywracaniu stanu terenu
sprzed rozpoczecia Robot.

Wszystkie materialy, pozyskane z wykopéw na terenie budowy, bedg wykorzystane na miejscu.
Wykonawca nie bedzie prowadzil zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy.
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2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty tj. do czasu, gdy beda one
potrzebne do przeprowadzenia robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem oraz
zachowaly swojg jakos¢ i wlasciwosci.
Czasowo skladowane materialy bedg zlokalizowane w obrgbie  terenu  budowy — w
miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie sprawnego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot.

Ilo§¢ uzytego sprzetu i jego wydajnosé, zagwarantuja przeprowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWiORB, a takze zapewnig zakonczenie
rob4t w terminie wymaganym umowa. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t bedzie utrzymywany w dobrym stanie i w gotowosci do pracy. Bedzie on
zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca
ponosi peing odpowiedzialnos¢ za sprzet wlasny i wynajety.

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia kopii dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT MATERIALOW

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania sprawnych technicznie srodkéw transportu, ktére
be;dq odpowiednio dobrane do rodzaju i wielkosci transportowanego materiatu. Srodki transportu
nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych
materiatow.

Dobrana ilo$¢ $rodkéw transportu zapewni przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWiORB, a takze zagwarantuje dopetnienie terminu
okreslonego umowsa.

Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialno$¢ za wlasny i wynajety sprzet uzywany do transportu.
Podczas ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢  wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajace wymagamom dopuszczalnych
obcigzen na osie moga byé dopuszczone pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwal na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane poruszaniem si¢ jego pojazdéw po drogach publicznych oraz na dojazdach do
terenu budowy.

Wykonawca we wlasnym zakresie odtransportuje gruz i nadmiar objetosei gruntu z wykopu na
wysypisko komunalne z uwzglednieniem po swojej stronie kosztéw sktadowania.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa, za jakosé
stosowanych materiatéow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektow
oraz wymaganiami STWiORB. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w
planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t i materialow

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg jakosci robét i materialow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan materiatow i
przeprowadzania prob wytrzymato$ciowych oraz robot. W przypadku, gdy nie zostal on
okre$lony, Zamawiajacy ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robét zgodnie z umowa.

Wykonawca zagwarantuje, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadaja
wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajag wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Zamawiajacy bedzie mial nieograniczony dostep do urzadzen oraz laboratorium w celu ich
ewentualnej inspekcji. Zamawiajacy bedzie przekazywal Wykonawcy informacje w formie
pisemnej o wszelkich nieprawidlowosciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te
bedg tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Zamawiajgcy natychmiast
wstrzyma wykorzystywanie badanych materialéw do robot i zostang one dopuszczone do
uzycia dopiero wtedy, gdy nieprawidlowosci zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéow ponosi
Wykonawca.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli jakosci poszczegélnych robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem 1
wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca bedzie prowadzil pomiary i badania materialow oraz rob6ét z czgstotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i STWiORB. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich
czestotliwos¢ sg okreslone w STWiORB, normach i wytycznych.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Podczas prowadzenia robét wykorzystane beda tylko te materialy, ktore posiadaja:

o certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych, oraz wlasciwych
przepiséw i dokumentow technicznych,

o deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskag Norma lub z Aprobata
Techniczng w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy i nie
sa objete certyfikacja okreslong w wyzej wymienionym podpunkcie, a ktore spelniajg
wymogi STWiORB.

W przypadku materialow, dla ktérych w/w dokumenty s3 wymagane przez STWIiORB, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe beda posiada¢ wydang przez producenta dokumentacje, a w razie
potrzeby wyniki badafn wykonanych przez niego. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spefnig tych
wymagan zostang odrzucone.
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6.4. Dokumenty budowy

6.4.1. Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢
za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujagcymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy - Kierowniku Budowy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz techniczne;j i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zalacznika, bedg réwniez opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Zamawiajacego.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

o date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

o date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

o terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegoélnych elementdw robét,

o przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, czas trwania i przyczyny
przerw w robotach,

o uwagi i polecenia Zamawiajacego, Projektanta,

o daty zarzadzenia wstrzymania robot z podaniem przyczyny,

o zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, a takze
czesciowych i ostatecznych odbioréw robét,

o wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

o stan pogody i temperature  powietrza w  okresie =~ wykonywania  robot
podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

o zgodno$é rzeczywistych warunkéw geotechnicznych wraz z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;j,

o dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

 dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

o dane dotyczace jakosci materiatdw, sposobu pobierania probek oraz  wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem danych osoby wykonujacej badania,

« wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z podaniem danych osoby wykonujace;
badania,

o inne istotne informacje dotyczace przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy beda
przedlozone Zamawiajagcemu i Projektantowi w celu ustosunkowania si¢ wzgledem nich. Ich
decyzje wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisze z zaznaczeniem ich przyjecia lub
okre$leniem swojego stanowiska.

Wpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Wykonawce do ustosunkowania sig. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnieft do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.4.2. Ksigzka obmiarow
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z

elementow robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w
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kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.
6.4.3. Deklaracje zgodnosci, certyfikaty

Deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodno$ci materialéw, orzeczenia o jakosci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy stanowi¢ bedg zalgczniki do odbioru
robot.

6.4.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach 6.4.1. - 6.4.3.,
nastepujgce dokumenty:

o pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

o protokoly przekazania terenu budowy,

o umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi,

o protokoly odbioru robot,

o protokotly z narad i ustalen,

o korespondencj¢ na budowie.

6.4.5. Przechowywanie dokumentéow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na jej terenie w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Zamawiajacego i przedstawiane do wgladu na jego zyczenie.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okreslal faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i STWiORB oraz zostanie sporzadzony w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, na co najmniej 3 dni przed tym uptywem tego terminu.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub
innym dokumencie w STWiORB nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich
robot.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Diugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone
poziomo wzdluz linii osiowej. Jesli STWiORB wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego
inaczej, objetosci beda wyliczone w metrach szesciennych (m?), jako dtugos¢ pomnozona przez
$redni przekroj.

losci, ktére maja byé obmierzone wagowo, bgdg wazone w tonach (t) lub kilogramach (kg)
zgodnie z wymaganiami STWiORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub
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sprzet wymagajg badan atestujagcych to Wykonawca bedzie posiadal wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie robdt.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajgcych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajgcych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:

o odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

o odbiorowi czgsciowemu,

¢ odbiorowi koncowemu,

e odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych roboét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr tej grupy robot bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca poprzez dokonanie wpisu do
dziennika budowy i jednoczesne powiadomienie Zamawiajacego. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak  niz w ciagu 5 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Zamawiajgcego.

Jako$¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych oraz w oparciu o przeprowadzone
pomiary, konfrontujgc je z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior cze¢sciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci czgéci wykonanych robot.

Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru
robot dokonuje Zamawiajacy.

Odbiér ten bedzie dotyczyl kolejnych elementow robdt i moze byé podstawg do wystawienia
faktur czgsciowych.
8.4. Odbior koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

15



Odbiér ostateczny polega na ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos$é do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym
fakcie Zamawiajacego.
Odbiér ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenie robot.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, a zostanie
on przeprowadzony w obecnosci Zamawiajacego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedlozonych dokumentoéw, wynikow badan i
pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z Dokumentacjg Projektowa i
STWiORB. W toku odbioru konicowego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, przegladéw przedodbiorowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupehniajacych i robot poprawkowych.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupelniajgcych wyznaczy komisja.
W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub roboét uzupelniajacych
komisja moze przerwaé swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koficowego.
W sytuacji, gdy stwierdzone wady lub inne naruszenia postanowien obowigzujacej umowy
obnizaja przewidziang przez Zamawiajacego zdolnos¢ uzytkowa wykonanych robot,
Zamawiajgcy moze:
o obnizy¢ wynagrodzenie Wykonawcy odpowiednio do obnizonej wartosci uzytkowej,
technicznej lub estetycznej robot,
o zazadaé wykonania robdt po raz drugi na koszt Wykonawcy, zachowujac przy tym
prawo domagania si¢ od Wykonawcy odszkodowania za szkody lub naprawienia
szkody wyniklej z op6znienia.

8.4.2. Dokumenty niezbedne do przeprowadzenia odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem niezbednym do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokol
odbioru koncowego robot, sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koficowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

o podstawowa Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa
dokumentacje, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

o STWiIiORB (podstawowa z dokumentéw umowy i ewentualna uzupelniajgca lub
zamienna),

o dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaly),

o wyniki pomiaréw kontrolnych, protokoty badan i prob,

o deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialdw zgodnie z
STWiORB,

o« rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wlascicielom urzadzen.

W przypadku stwierdzenia przez komisje nieodpowiedniego przygotowania dokumentacji do
odbioru koncowego, Zamawiajacy w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robét lub termin uzupetnienia dokumentéw.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze konicowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbiér koncowy robot™.
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9. OPIS ROZLICZENIA ROBOT
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawg platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
STWiORB i w Dokumentacji Projektowe;.
Cena kosztorysowa wynika z formuly kalkulacyjnej:
Ck=R+(M+Kz)+S+Kp+Z
Ceny jednostkowe robot beda obejmowac:

o robocizne bezposrednia R,

o warto$é uzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy M+Kz,

o warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami S,

o koszty posrednie i zysk kalkulacyjny. tj Kp i Z.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Ceny jednostki obmiarowej okre$lone zostang na podstawie oferty Wykonawey — w
oparciu o opracowany przez Projektanta przedmiar robét. Tabele nie uwzgledniajg robot
tymczasowych — robét, ktére sg projektowane i wykonywane jako potrzebne do wykonania
robédt podstawowych, ale nie s3 potrzebne Zamawiajacemu i s3 usuwane po wykonaniu robot
podstawowych.

9.3. Warunki umowy i wymagania ogélne STWiORB 1

Koszt dostosowania sie do warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w STWiORB 1
obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a niewyszczegdlnione w
kosztorysie. Koszty te ujmuje Wykonawca w kosztach posrednich.

9.4. Organizacja ruchu zastepczego

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

1. wdrozenie projektu organizacji ruchu zastgpczego i wprowadzenie dalszych ewentualnych
zmian, uzgodnien i zatwierdzen wynikajacych z postgpu robot,

2.ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

3. oplaty dzierzawy terenu, jezeli beda konieczne,

4. przygotowanie terenu.

Koszt utrzymania organizacji ruchu obejmuje:

I. oczyszczenie, przestawienie, przykrycie lub usunigcie tymczasowych —oznakowan
pionowych, barier i $wiatel,

2. utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji zastepczej organizacji ruchu obejmuje:

1. usunigcie oznakowania,

2. doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2021r. poz.2351.)

2. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamdéwien publicznych (Dz. U. z 2022 r.
poz. 1710)

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. 2022 poz. 1693 z pdzn.
zm.).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. 2021 poz. 1686).

UWAGA:

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogdw okreslonych prawem polskim.

Jezeli ktorykolwiek z wyzej wymienionych dokumentéw okaze si¢ nieaktualny w okresie
realizacji zadania, to Wykonawca bedzie realizowal Umowe w oparciu o akt prawny
obowigzujacy lub zmieniajacy (zastgpujacy).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
STWiORB 2 ,
PRZEPOMPOWNIA SCIEKOW
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I. Wstep.

1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z zadaniem pn. ,,Modernizacja pompowni wod
deszczowych przy ul. Kilinskiego w Ostrowcu Swietokrzyskim®

Zadanie polega na oczyszczeniu przepompowni z zanieczyszczen, wymianie
istniejgcych pomp, armatury i orurowania, wymiana istniejagcych szaf sterowniczych oraz
wymiana kompletnej automatyki i systemem monitoringu przepompowni.

2. Cel i zakres stosowania szczegolowej specyfikacji technicznej.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. I.1.

3. Zakres robét objetych szczegélowa specyfikacjg techniczna.

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna dotyczy w catosci robodt niezbgdnych
do wykonania modernizacji przepompowni w zakresie wymiany pomp tj. czyszczenia,
demontazu i montazu technologicznego (pompy, prowadnic i rurociggéw tlocznych wraz z
uzbrojeniem), wymiany szaf sterujacych z systemem monitoringu

Wymiana pomp zatapialnych na nowe pompy o podobnych parametrach.
Wymagane parametry technologiczne pomp:

- pompa o podnoszeniu w punkcie pracy nie mniej niz H = 6,95m,

- Maksymalny doptyw sciekow Q=324 /s

Wymiana polega na demontazu starych pomp wraz z podporami i prowadnicami pomp,
zaworami zwrotnymi, rurami technologicznymi DN 300 i ukladem okablowania. Po
dokonaniu demontazu nalezy oczysci¢ zbiorniki przepompowni oraz dokonaé
niezbednych uszczelnien i napraw tychze zbiornikoéw. Po wykonaniu w/w czynnosci
nalezy przystagpi¢ do montazu kompletnych zestawéw pompowych. Uktady pompowe
montowac jako kompletne tj. z podstawami, z montazem kompletnych prowadnic pomp ze
stali nierdzewnej i kwasoodpornej, zaworami kulowymi zwrotnymi DN 300, rurami
technologicznymi DN 300 =ze stali nierdzewnej i kwasoodpornej, kompletnym
okablowaniem wraz z zestawem automatyki kazdej z pomp, z monitoringiem i szafami
sterowniczymi. Nalezy zamontowa¢ kominek wentylacyjny w kazdym zbiorniku.

Po dokonaniu cato$ci montazu nalezy dokona¢ serwisowego uruchomienia catosci uktadu
pompowego, automatyki i monitoringu przez autoryzowany serwis.

Podczas prowadzenia prac wymiany pomp nalezy przewidzie¢ taka prac¢ systemu
pompowego, aby nie zakloca¢ pompowania wod deszczowych naplywajacych do
pompowni tj. bypass lub uklad zast¢pczy.
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4. Okreslenia podstawowe.

przepompownia Sciekow - obiekt budowlany wyposazony w zespoly pompowe,
instalacje i pomocnicze urzgdzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywania
sciekdw z poziomu nizszego na wyzszy.

Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i przepisami.

I1. Materialy.

1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek

materialéw przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegélowe informacje dotyczace proponowanego zrédla
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialdow jak réowniez odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materialow.
Do budowy mogg by¢ stosowane materiaty, ktore posiadaja niezbedne aprobaty i atesty
(Aprobate Techniczng, Deklaracje zgodnosci Producenta z normg lub Aprobatay
Techniczng, Atest Higieniczny). Zatwierdzenie partii materialdw z danego zrédla nie
oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrédla uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciggly spetlniajg wymagania SST w czasie
realizacji robot.

2. Materialy do montazu technologicznego .

Do budowy nalezy uzywac¢ materialow nieuszkodzonych. Wymiary i tolerancje po-
winny by¢ zgodne z odpowiednimi normami. Kazda rura, ksztaltka i armatura powinna
by¢ fabrycznie oznakowana z podaniem nazwy producenta, rodzaju materiatu, oznaczenia
szeregu, Srednicy zewnetrznej w mm, grubosci $cianki, daty produkcji, obowigzujacej nor-
my.

Przepompownia deszczowa

1.1. Zbiorniki
- Istniejgce zbiorniki z betonu C35/45 — do renowacji

1.2. (Wyposazenie pompowni do wymiany) Pompownia musi by¢ wyposazona w:

- Rurociagi tloczne nierdzewne ze stali o jakosci min. 1,4301 o srednicy zgodnej z
projektem

- Kolana nierdzewne ze stali o jakosci min. 1,4301

- Kolnierze aluminiowe

- Sruby nierdzewne, szpilki ze stali o jakosci min. 1,4301

21



- Lancuch nierdzewny ze stali 1,4401

- Wilazy dostosowane do warunkéw — przejezdne lub nieprzejezdne

- Drabina nierdzewna ze szczeblami anty poslizgowym o szerokosci min. 40 cm ze stali o
jakosci min. 1,4301

- Kominek wentylacyjny nierdzewny ze stali o jakosci min. 1,4301 szt.2

- Podest roboczy ze stali nierdzewnej ze stali o jakosci min. 1,4301

- Prowadnice rurowe nierdzewne stal 1,4401

- Zawor pluczacy (zlaczka z zaworem do plukania rurociggu ttocznego z szybkozlaczem
do weza strazackiego)

- Uszczelki

- Deflektor nierdzewny ze stali o jakosci min. 1,4301 na doptywie

- Zasuwa miekko uszczelniona do sciekow

- Zawor zwrotny kulowy do Sciekdow

- Szybkoztgcze RK

1.3. Pompy:

Kazda pompa z 10 m kabla oraz musi by¢ wyposazona w:

- zabezpieczenie termiczne silnika bimetaliczne - dla pomp bez czujnikéw PTC

- czujniki termiczne PTC (zimne termistory) dla pomp powyzej 10 kW.

- przekazniki do czujnikéw PTC dla pomp powyzej 10 kW.

- silniki pomp o klasie izolacji min. F

- stopien ochrony pomp IP 68,

- kabel do silnika uszczelniony zywicg lub innym materialem uszczelniajacym na wejsciu
do silnika,

- kabel przeznaczony do stosowania w Sciekach komunalnych,

- wirniki odlane z zeliwa szarego

- wirnik otwarty typu vortex o wolnym przelocie min 110 mm

- wirniki pomp wykonane co najmniej z zeliwa szarego min. EN-GJL250, pokryte
powlokg ceramiczng przeciwko wycieraniu i korozji o przyczepnosci min.13 N/mm2,
wykonang w procesie produkcji pomp.

- pompy muszg by¢ wyposazone w uszczelnienia kasetowe zapewniajgce kilkukrotnie
dhuzszg zywotno$¢ uszczelnienia.

- kazda pompa musi by¢ wyposazona w zewnetrzny czujnik wilgoci montowany w
wydzielonej komorze olejowej, przed komorg silnika i czujnik wewnetrzny montowany w
komorze silnika.

- przekazniki do czujnikéw wilgoci umieszczone w tablicy sterowniczej.

Szafa sterownicza:

1. Szafa zasilajaca z tworzywa sztucznego z podwdjnymi drzwiami w klasie szczelnosci
min IP65 z cokotem do montazu na pokrywie zbiornika przepompowni lub z fundamentem
do montazu obok zbiornika przepompowni:
a) drugie drzwi wewnetrzne,
b) ocieplenie szafy sterowniczej,
¢) przelacznik sie¢-0-agregat,
d) wylacznik gléwny,
e) ogranicznik przepi¢¢ klasy C czteropolowy,
f) ochronniki przepigciowe dla wejsé cyfrowych zewngtrznych 24VDC,
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g) ochronniki przepieciowe cewek przekaznikow interfejsowych i cewek stycznikow

h) przekaznik kontroli symetrii i zaniku napigcia zasilania,

i) tory zasilania pomp zabezpieczony wyltacznikiem réznicowo-pradowym i
indywidualnymi wylgcznikami silnikowym,

j) zlacze agregatu 400VAC/32A,

k) styczniki robocze do toru zasilania pomp,

1) pomiar pradu

m) wylacznik réznicowo-pradowy indywidualne dla obwodow sterowniczych i obwodéw
zasilania elementow dodatkowych (grzalka, gniazdo serwisowe),

n) wylaczniki nadmiarowo-pragdowe zabezpieczajgce poszczegolne obwody szafy
sterowniczej indywidualne,

0) gniazdo serwisowe 230VAC,

p) przekazniki interfejsowe 24V DC/AC i1 230V DC,

q) grzalka z termostatem,

r) czujnik otwarcia szafy,

s) zasilacz buforowy 24V DC z akumulatorowym podtrzymaniem po zaniku zasilania
(akumulatory min. 2 x 12V/7Ah),

t) przelacznik rodzaju pracy automatyki: Reczny — Wytaczone — Auto osobno dla kazde;j
pompy,

u) niezalezne przyciski start do uruchamiania kazdej z pomp w trybie recznym oraz
przetacznik blokady suchobiegu umozliwiajacy catkowite odpompowanie sciekow w trybie
recznym,

v) sygnalizacja zewngtrzna akustyczno—optyczna do sygnalizacji stanow awaryjnych i
wlamania zasilana z napiecia 24V DC,

w) sterownik komunikacyjny GPRS (z serii CellBOX-UxR) do monitoringu pompowni w
trybie GPRS protokoél sieciowy UDP ,

x) sterownik przemystowy PLC o budowie modutowej zasilany napigciem 24V DC

y) sterownik posiada pamie¢ nieulotng z mozliwoscig zaimplementowania rejestratora oraz
zegar RTC,

z) stany diagnostyczne sterownika wyswietlane na lokalnym wbudowanym podswietlanym
panelu,

aa)mozliwos¢ zdalnego przeprogramowania i odczytania stanéw diagnostycznych poprzez
transmisje GPRS przy wykorzystaniu tego samego modutu telemetrycznego ktéry obstuguje
monitoring pompowni,

Komunikacja GSM/GPRS

1. Urzadzenie bazujgce na transmisji GSM/GPRS

2. Urzadzenie kompaktowe o niewielkich rozmiarach.

3. Transmiter GPRS jest przystosowany do montazu na szynie TH

4. Urzadzenie posiada wbudowany akumulator pozwalajacy na pracg przy zaniku zasilania
zewngetrznego

5. Transmiter GPRS posiada 4 porty RS232 z mozliwos$cig ustawienia parametrow
transmisji zgodng z portem komunikacyjnym sterownika PLC

6. Transmiter posiada lampki LED sygnalizujace jego stan pracy

7. Transmiter ma mozliwos¢ transmisji GPRS w protokole UDP

8. Transmiter posiada 2 gniazda SIM i opcjonalnie obstuge 2 kart SIM niezaleznych
operatoréw (bez dodatkowej doplaty)

9. Transmiter posiada rejestry statusowe informujgce o poziomie sygnatu radiowego GSM
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(CSQ)

IIL. System nadrzedny SCADA

1. System zapewnia dostep do danych z poziomu przegladarki WWW, bez koniecznosci
instalacji jakichkolwiek dodatkowych komponentéw w srodowisku klienckim z
optymalizacjg wykorzystania polaczen GPRS.

Wizualizacja

1. Zdalne sterowanie
System telemetrii posiada nastepujgce funkcje podlegajace zdalnemu sterowaniu:
a) Zalgczanie i wylgczanie powiadamiania SMS
b) Kasowanie awarii
¢) Ustawianie poziom6éw: poziomu minimalnego sondy, poziomu wylgczenia pomp,
poziomu wigczenia pojedynczej pompy, poziomu dolaczenie drugiej pompy
d) Blokowanie pracy pompowni
e) Zdalna mozliwos¢ zalgczenia pomp

2. Parametry podlegajace wizualizacji:
Na ekranie przepompowni bgdg wizualizowane:
a) Stan kazdej pompy (praca, postoj, awaria)
b) Stan systemu antywlamaniowego (uzbrojenie, otwarcia drzwi, wlamanie)
¢) Poziom zwierciadla $ciekéw w zbiorniku ( sygnal cyfrowy z ptywakow)
d) Stan zasilania elektrycznego (prawidlowe napiecie, brak napigcia z czujnika kontroli faz,
awaria zasilacza 24VDC)
e) Stany alarmowe:
¢ Przekroczenie pozioméw alarmowych w zbiorniku
« Awaria kazdej z pomp (termik, przeciek, wyl. PKZ)
+ Przekroczenie czasu pracy pompy (z mozliwoscig recznej korekty tego czasu w czasie
eksploatacji)
» System antywlamaniowy
¢ Awaria zasilania
» Generowane na historii sygnalizacji oraz liscie alarmow biezacych

3. Mozliwo$¢ automatycznego rejestrowania oraz archiwizacji dla okreslonej
przepompowni takich jak:

a) Data (minuta, godzina, dzien, miesigc, rok) wystapienia, zakonczenia oraz potwierdzenia
stanow alarmowych

b) Sumaryczny czas pracy kazdej pompy (jednostka: godzina, doktadno$¢ pomiaru: +/- 5%,
wartos$ci odczytu, lecz nie gorsza niz +/- 0,5 godziny)

c) Ilos¢ zalgczen poszezegdlnych pomp wraz z datami zalaczen (minuta, godzina, dzien,
miesiac, rok)

4. Parametry podlegajace graficznej prezentacji:

a) pompa 1, 2, 3 - praca
b) pompa 1, 2, 3 - awaria
¢) pompy - tryb automatyczny / rgczny;
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f) otwarcie drzwi szafki sterowniczej i sygnalizacja alarmu z zapisem na liscie alarmow
g) poziom minimum alarmowe + sygnalizacja awarii z zapisem na liscie alarmow

h) poziom maksimum alarmowe + sygnalizacja alarmu z zapisem na liscie alarmow

i) catkowity czas pracy pompy 1;

j) calkowity czas pracy pompy 2; i nast¢pnej

k) czas pracy pompy 1 w ostatnim cyklu pracy;

1) czas pracy pompy 2 w ostatnim cyklu pracy; i nast¢pne;j

m) ilos¢ zalagczen pompy 1

n) ilos¢ zalaczen pompy 2

5. Sporzadzanie raportow:

System zapewnia generowanie raportow dobowych, miesigcznych, rocznych:

a) Czasu pracy i ilosci zalagczen pomp

Za dowolny okres:

a) Wszystkich zdarzen alarmowych w systemie (poczatek, potwierdzenie, koniec) z
mozliwoscig filtrowania po rodzaju alarmu, typie obiektu, nazwie obiektu

3. Skladowanie materialow.

a. Rury przewodowe nalezy skladowac zgodnie z wytycznymi producenta i dostawcy.

Nie nalezy dopuszcza¢ do skladowania w sposob, przy ktérym moglyby wystapi¢

odksztalcenia. Sposoby skladowania powinny gwarantowa¢ utrzymanie dobrego stanu

technicznego materialow, zabezpieczajgc je przed uszkodzeniem 1 opadami

atmosferycznymi oraz speiniajgc warunki bhp.

Korzystne jest skladowanie rur przy wykorzystaniu elementéw wsporczych uzywanych do

transportu. Wszystkie rury powinny by¢ zabezpieczone przed upadkiem lub wytoczeniem

sie. Jesli to mozliwe nalezy wykorzysta¢ oryginalne przekfadki drewniane. Przektadki

powinny by¢ ulozone, co 3 m.

Ksztaltki ztgczki i inne materialy powinny by¢ skltadowane w sposob uporzadkowany.
Zakonczenia rur, ksztattek winny by¢é zabezpieczone przed dostaniem si¢ do nich
zanieczyszczen. Elementy z tworzyw sztucznych powinny by¢ chronione przed
dtugotrwatgekspozycja stoneczng i nadmiernym nagrzewaniem. Nie nalezy dopuszcza¢ do
skladowania w sposéb, przy ktorym moglyby wystapi¢ odksztalcenia. Temperatura w
miejscu przechowywania nie powinna przekracza¢ 30°C. W miar¢ mozliwosci nalezy
materialy przechowywac¢ w opakowaniach fabrycznych.

b. Pompy i elementy wyposazenia przepompowni $ciekow nalezy skladowaé na
utwardzonymi odwodnionym podlozu. Nalezy je zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem i
szkodliwym wplywem warunkow atmosferycznych.
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III. Sprzet.

1.Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do
robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST organizacji robdt, zaakceptowanych przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien byé
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robét zgodnie z
zasadami  okreslonymi w  dokumentacji  projektowej, SST i zaleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie okreslonym w Kontrakcie.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét musi byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien on by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam, gdzie jest to wymagane
przepisami.

2.Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazaé sie mozliwoscig korzy-
stania z naste¢pujacego sprzetu:

— spawarka

— agregat pradotworczy

— samochod cigzarowy skrzyniowy

- zgrzewarka elektrooporowa

— zgrzewarka doczolowa

— narzgdzia i akcesoria

— koparko-tadowarka

— beczkowdz

IV. Transport.

1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktére nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci
przewozonych materialow. Liczba srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie
robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach
Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umows.

Materialy i sprzet beda transportowane z magazynu wykonawcy na teren budowy
zwyktymi Srodkami transportu (dostawcze, cigzarowe) lub zgodnie z informacjami
zawartymi w wytycznych producenta i normach).

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace
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przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na of i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw mogg by¢
dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

2. Transport rur , wyposazenia przepompowni.

Do transportu rur w zaleznoéci od dlugosci dostarczanych odcinkéw nalezy
stosowaé samochody skrzyniowe. Przy odcinkach diuzszych o wigcej niz 1 m od dlugosci
skrzyni ladunkowej nalezy stosowaé przyczepy kolowe. Nalezy rury chroni¢ przed
uszkodzeniami pochodzacymi od podloza, na ktorym sg przewozone, od zawiesi
transportowych, stosowania niewlasciwych narzedzi i metod przeladunku. Do transportu
rur zaleca sie wykorzystywanie oryginalnych przekladek i elementéw drewnianych.
Rozstaw podpérek nie moze przekracza¢ 4 m. Dopuszczalny nawis do 2 m. nalezy si¢
upewni¢ czy rury nie ocierajg si¢ wzajemnie o siebie. Maksymalna wysoko$¢ ukladania
rur nie moze przekracza¢ 2 m.

Zabezpieczenie ladunku przy pomocy pasow z tworzyw sztucznych. Przy nacigganiu
pasoéw nalezy zwréci¢ uwage na ewentualna nadmierng owalizacje rur. Po przywiezieniu
na budowe nalezy podda¢ wszystkie rury

szczegdlowej kontroli wizualnej i stwierdzi¢, czy nie nastgpity uszkodzenia transportowe.
Kontrola powinna przebiega¢ w nastgpujacy sposob:

e kontrola ladunku na samochodach, w szczegdélnosci polozenie i napigcie pasow
mocujacych

o jesli wystepujg oznaki uszkodzen, nalezy starannie skontrolowa¢ kazda rure.
Uszkodzenia zewnetrzne mogg pociggngé za sobg defekty zewnetrzne i dlatego w
przypadku zauwazenia uszkodzenia zewnetrznego nalezy

w miare mozliwosci dokona¢ ogledzin rury od wewnatrz

e kontrola zgodnosci dostawy (klasa rur, klasa ci$nienia) z dokumentami

e zaznaczenie w dokumentach dostawy wszelkich brakow i niezgodnosci jakosciowych i
ilosciowych

e zawiadomienie producenta (dostawcy) o defektach i brakach; w wigkszosci przypadkow
mozliwa jest fatwa naprawa rur.

Elementy wyposazenia przepompowni Sciekow moga by¢ dostarczane luzem,
dowolnymi $rodkami transportu. Podczas transportu nalezy je zabezpieczy¢ przed
przemieszczeniem i uszkodzeniem. Prace zwiazane z transportem poziomym oraz
montazem powinny by¢ wykonane przy uzyciu urzadzen mechanicznych o odpowiednim
udzwigu.
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V. Wykonanie robdt.

1.0golne zasady wykonania robot.

Wykonawca przed przystgpieniem do wykonania zadania zobowigzany jest do
sprawdzenia wszystkich wymiardéw i innych niezbgdnych informacji na budowie.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami
umowy oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika
projektu.
Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte
przez Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem
bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/
Kierownika projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich dokladnos¢.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i
elementow robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badaf materialéw i robot, rozrzuty
normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z
przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang
kwestig.
Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
Wykonawca ma zapewnic nieprzerwang prac¢ pompowni.

2. Roboty przygotowawcze.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale
oznaczy miejsca prowadzenia robot.
Roboty przygotowawcze obejmuja ponadto:
1. wyznaczenie i przejecie terenu robot
2. organizacje zaplecza budowy wraz z zapewnieniem dostawy energii elektrycznej i wody
3. oznakowanie budowy
4. powiadomienie zainteresowanych instytucji o przystapieniu do robot.

3. Montaz technologiczny.

Montaz pomp nalezy rozpoczaé¢ od przykrecenia podstaw do srub kotwigcych
zabetonowanych wczesniej w dnie studni pompowni. Nastgpnie mozna przystapi¢ do
montowania przewodéw tlocznych. W przewidzianych miejscach umiesci¢ armature
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zwrotng i zaporowg. Gdy ciggi tloczne w obrebie przepompowni zostang juz wykonane,
nalezy za- montowa¢ prowadnice pomp. Po zakoficzeniu montazu i sprawdzeniu jego
doktadnosci, mozna przystapi¢ do opuszczania pomp. Do opuszczania pomp nalezy uzy¢
wciggnika. Opuszczanie powinno si¢ odbywaé swobodnie, az do momentu dotarcia pompy
do zlgcza podstawy, z ktorym nastepuje (pod wplywem cigzaru pompy) szczelne
polgczenie. Kable zasilajgce i sterownicze pomp przewlec przez tuleje pozostawione w
stropie i doprowadzi¢ do szafek elektrycznych. Tuleje nalezy uszczelni¢, aby zapobiec
przedostawaniu sie przez nie oparéw z dolnej do goérnej czgsci pompowni. Po ukonczeniu
montazu nalezy oczys$ci¢ dno zbiornika z odpadéw budowlanych i obcych przedmiotow.
Uruchomienia pomp, dokonuje si¢ po doprowadzeniu $ciekow do studni czerpalne;.
Poniewaz czynnik ten pelni jednoczesnie funkcje chlodzaca silnikéw, podczas pracy
pompy powinny by¢ przez caly czas zanurzone.

VI. Kontrola jakosci robot.
1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggna¢ zatozong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole roboét i jakosci materialow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan
materialéw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik
projektu moze zazgdaé odWykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania,
ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzac
pomiary i badania materialéw oraz robdt z czgstotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robot zgodnie z umows. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu
$wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprze¢t badawczy posiadaja wazng
legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan. Inzynier/Kierownik projektu begdzie mie¢ nieograniczony
dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia
te bedg tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialow i dopusci je do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materialow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi
Wykonawca.

2. Kontrola, pomiary, badania.

Prace nalezy wykonaé¢ uwzgledniajgc przepisy i normy oraz zasady obowigzujace
przy wykonawstwie robdt budowlanych. W trakcie realizacji prac nalezy zachowa¢
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niezbedne zabezpieczenia i wykorzysta¢ srodki zapewniajgce utrzymanie zgodnego z
obowigzujgcymi przepisami stanu BHP.

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w
zakresie i z czgstotliwoscig okreslong w niniejszej SST i zaakceptowang przez Inzyniera.
W szczegdlnosei kontrola powinna obejmowac:

a) sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa,

b) sprawdzenie zgodnosci materialow z normami, atestami i warunkami szczegdlowej
specyfikacji technicznej,

¢) sprawdzenie prawidlowego wykonania rurociggdéw

d) sprawdzenie zabezpieczenia przewodu przed przemieszczaniem si¢ w planie i w pionie,
e) sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja,

f) sprawdzenie szczelnosci rurociggu.

3.Badania w przepompowni $ciekow.

a Po zakonczeniu montazu wszystkie rurociagi technologiczne, nalezy podda¢ wodnej
probie na szczelno$¢ tak jak rurociagi wodne.

b) Badania w porze zimowej nalezy wykonywa¢ w temperaturze powyzej 0°

¢) Po przeprowadzeniu badan cisnieniowych i usunieciu wszelkich usterek, calg instalacje

nalezy przepluka¢ woda w celu oczyszczeniu ze zgorzeliny, piasku itp. zanieczyszczen.

d) Po uzyskaniu pozytywnego wyniku badan cisnieniowych i doktadnym przeptukaniu

przewodéw pompowni cale urzadzenie powinno by¢ poddane badaniom prawidlowosci

dziatania pod ci$nieniem roboczym i przy temperaturze roboczej czynnika.

e) Uruchomienie pompy nalezy przeprowadza¢ zgodnie z instrukcjg producenta,

przestrzegajac nastepujacej kolejnosci:

- sprawdzi¢ prawidtowos¢ wszystkich polgczen mechanicznych i elektrycznych

- zala¢ pomp¢ wodg a nast¢pnie odpowietrzy¢ i doprowadzi¢ $cieki lub wode do studni

czerpalnej] — poniewaz czynniki te petnig jednoczesnie funkcje chlodzacg silnikow,

podczas pracy pompy powinny by¢ przez caly czas zanurzone

f) W trakcie rozruchu nalezy przesledzi¢ prace pomp sprawdzajac, czy startujg i

zatrzymuja si¢ przy zadanych poziomach sciekow.

g) Podczas badan prawidlowosci dzialania urzadzenia nalezy sprawdzi¢ jego szczelnosé

oraz szczelno$¢ zamykania zasuw, zaworéw, wszelkich polaczen kotnierzowych i

gwintowych, prace zaworéw zwrotnych.

h) Podczas pracy bieg pomp powinien by¢ cichy i rOwnomierny. Pompa i silnik nie moga

wykazywac¢ drgan i nadmiernie si¢ nagrzewac.

i) W trakcie kontroli nalezy zwraca¢ uwage na prawidlows sygnalizacje lampek

ostrzegawczych oraz na to, czy liczniki pracy pomp pokazujg jednakowe wartosci.

j) Zaleca si¢ codzienng kontrole przez 1 lub 2 tygodnie po uruchomieniu. Jezeli

pompownia pracuje prawidlowo dalsze kontrole moga si¢ odbywac rzadzie;.

Wszelkie czynnosci zwigzane z rozruchem przepompowni powinni wykonywac
pracownicy uprawnieni, odpowiednio wyekwipowani 1 przeszkoleni w zakresie
obowiazujacych przepisow BHP. W pracach rozruchowych konieczny jest udzial stuzb
eksploatacyjnych oraz serwisu producenta pomp.
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4.Zakres badan przy odbiorze koncowym.

Zakres badan przy odbiorze koficowym obejmuje:
a) sprawdzenie dokumentéw budowy, a przede wszystkim projektu podstawowego lub
rysunkéw powykonawczych z naniesionymi zmianami i zapoznanie sie z protokotami oraz
wynikami badan przy odbiorach czesciowych,
b) ogledziny zewnetrzne, zapoznanie si¢ z trescig protokoléw z przeprowadzonych prob
szczelnosci.

S. Ocena wynikow badan.

Wyniki badan nalezy uzna¢ za pozytywne, jesli zostaly dotrzymane wymagania
dokumentacji projektowej oraz obowigzujacych norm.
Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostaty spetnione, wyniki dla odpowiadajacej mu czesci
nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami i po wykonaniu poprawek przystapi¢ do
ponownych badan oraz odbioru.

VII. Odbior robat.

1.Ogolne zasady odbioru robét.

Roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki

pozytywne.

2. Odbiér czesciowy .

Przy odbiorze czg$ciowym powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:

e dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupelnieniami w trakcie
wykonywania robot,

e dziennik budowy,

e dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow

e prawidlowos$¢ montazu pomp, armatury i orurowania

3.0dbior robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

Odbior czgdciowy polega na sprawdzeniu zgodnosci z Dokumentacja Projektows i
ST, uzycia wlasciwych materiatow, prawidlowosci montazu, szczelnosci oraz zgodnosci z
Innymi wymaganiami .
Wyniki z przeprowadzonych badan powinny by¢ ujete w formie protokotéw i wpisane do
Dziennika Budowy. Odbiér robét zanikajacych powinien byé wykonany w czasie
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umozliwiajgcym dokonanie poprawek.

4. Odbior techniczny konicowy.

Odbidr koncowy powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z PN-B-10725, PN-EN 1610,
PN-EN 805.
Przy odbiorze koricowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

- dokumenty jak przy odbiorze czgsciowym,
+ protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,
+ protokdl przeprowadzonego badania szczelnosci instalacji,
- $wiadectwa jakosci wydane przez dostawcow materiatow,
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzié:
+ zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowg oraz ewentualnymi zapisami w
Dzienniku Budowy dotyczacymi zmian i odstepstw od Dokumentacji Projektowe;,
+ protokoty z odbioréw czesciowych i realizacje postanowien dotyczaca usunigcia usterek,
- aktualnos¢ Dokumentacji Projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i
uzupehienia;
- protokoty badan szczelnosci instalacji
kompletnos¢ i prawidlowos¢ zamontowania aparatury kontrolno-pomiarowej i

automatyki

VIII. Podstawa platnosci.

Platnos¢ powinna nastgpi¢ zgodnie z warunkami okre§lonymi w umowie i SIWZ
dotyczacej realizacji niniejszej inwestycji.

IX. Przepisy zwigzane.

PN-EN 752:2008 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne

PN-EN 1610:2002/Ap1:2007 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

PN-B-10735:92 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-EN 805:2002 Zaopatrzenie w wodg. Wymagania dotyczgce systeméw zewnetrznych i ich
czesci skladowych

PN-B-10725:1997 Wodociqggi. Przewody zewngtrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-01700:1999 Wodociggi i kanalizacja. Urzqdzenia i sie¢ zewngtrzna. Oznaczenia graficzne
PN-EN 545:2006 Rury zeliwne kanalizacyjne. Rury, ksztaltki i wyposazenie z zeliwa sferoidalne-
go

oraz ich zlgcza do rurociggéw wodnych. Wymagania i metody badan.

PN-EN 1563:2000 Zeliwo sferoidalne. Klasyfikacja

PN-EN 1333:2008 Kofnierze i ich polgczenia. Elementy rurociggow. Definicje i dobdr PN.
PN-EN 12570:2002 Armatura przemyslowa. Ogélne wymagania i badania.

PN-EN 1171:2007 Armatura przemyslowa. Zasuwy zeliwne

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenie, symbole, podzial i opis gruntow.
PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i Jednostki miar.

32



PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdine.

PN-B-10736: 1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

PN-EN 206-1:2003 Beton. Czgs$é¢ I. Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé.
BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny

PN-B-24620:1998/Az1:2004 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno.
PN-B-24625:1998 Lepik asfaltowy i asfaltowo-polimerowy z wypetiaczami stosowane na gorgco
PN-B-10260:1969 Izolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-EN 12620:2004/A1:2008 Kruszywa do betonu
PN-B-14501 arch. Zaprawy budowlane zwykle
BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

- »Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych” zalecone do stosowania przez
Ministerstwo Infrastruktury — W-wa 2003 r.

- wInstrukcja zabezpieczenia przed korozjg konstrukcii betonowych ,, — Instytut Techniki
Budowlanej — W-wa 1986r.

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst: Dz. U. Nr 243, poz. 1623).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie rodzajow obiektow
budowlanych, przy ktérych realizacji jest wymagane ustanowienie inspektora nadzoru
inwestorskiego. (Dz.U. 2001 nr 138 poz. 1554).

 »Wymagania BHP w projektowaniu, rozruchu i eksploatacji obiektow i urzadzen wodno-
sciekowych w  gospodarce komunalnej” wydane przez Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego — Warszawa wrzesien 1989 p-kt 3.1. — Przepompownie $ciekow

" Rozporzadzenie Nr 438 Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 01
pazdziernika 1993r. w sprawie bezpieczenistwa i higieny pracy w oczyszczalniach sciekow,
Rozdzial 4. Przepompownie $ciekdw.

inz. Krzysztof Buczyriski
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